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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Hebebuhne, insbesondere 
fur ICraftfahrzeuge, umfassend eine Plattform, mit der 
wenigstens eine Hebe- und Senkverbindung ausfuhrbar 
ist, die mittels einer Mehrzahl auf der Plattform ange- 
ordneter, mit den FuBen einer Bedienungsperson beta- 
tigbarer Bedienungsorgane ausldsbar ist 

Hebebuhnen dieser Art, die eine Mehrzahl auf der 
Plattform angeordneter Bedienungsorgane aufweisen, 
slnd bekannt und haben Hebebuhnen weitestgehend 
aufgrund verscharfter gesetzlicher und berufsgenossen- 
schaftlicher Vorschriften abgelost, die lediglich ein fur 
den Hebe- und Senkvorgang gemeinsames oder dafur 
jeweils gesondert vorgesehene Bedienungsorgane auf- 
wiesen. In der Regel findet man heute im allgemeinen 
Hebebuhnen, die wenigstens zwei Bedienungsorgane 
aufweisen und die von einer Bedienungsperson in einer 
ganz bestimrnten Reihenfolge gleichzeitig und/oder 
nacheinander bedient werden muss en, urn den ge- 
wunschten Hebe- bzw. Senkvorgang der Plattform aus- 
zulosen. 

So ist beispielsweise aus der DE-OS 31 45 862 eine 
Hebebuhne bekannt, bei der auf der Plattform ein He- 
beorgan und ein Senkorgan angeordnet sind, wobei der 
Hebevorgang dadurch ausgeldst wird, daB das betref- 
fende Bedienungsorgan mindestens zweimal bedient 
wird und die letzte Bedienstellung beibehalten wird und 
das Senkorgan mindestens einmal bedient wird und die 
letzte Bedienstellung beibehalten wird und mindestens 
zwei Bedientakte innerhaJb weniger Sekunden nachein- 
ander erfolgen und daB die Senkbewegung dadurch aus- 
gelost wird, daB das Senkorgan mindestens zweimal in- 
nerhalb weniger Sekunden bedient wird. 

Es hat sich in der Praxis gezeigt, daB aufgrund der 
verhaltnismaBig komplizierten, einzuhaltenden Bedie- 
nungssequenz fur den Hebe- und Senkvorgang der 
Plattform Fehlbedienungen mit betrachttich negativen 
Folgen auf traten (Verletzung der Bedienungsperson so- 
wie unbeteiliigter Dritter, Beschadigung der mit der 
Plattform transportierten Ware), so daB sich diese Art 
der Hebebuhne bzw. ihrer Betatigung nicht durchsetzte. 
Erfahrungen habe im ubrigen gezeigt, daB die zweimali- 
ge Betatigung eines Bedienorgans mit den FuBen einer 
Bedienungsperson erfahrungsgemaB nur durch Zufall 
als Sicherungsfunktion erkannt wird, was im ubrigen zur 
Folge hatte, daB die die vorgenannte Art der Hebebuh- 
ne bedienenden Personen erst einem sehr grundlichen, 
aufwendigen Schulungsprogramm unterzogen werden 
muBten. 

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine He- 
bebuhne zu schaffen, die den gesetzlichen und berufsge- 
nossenschaftlichen Vorschriften in bezug auf sichere 
Bedienbarkeit genugt, die durch eine Bedienungsperson 
ohne langwierige Schulung einfach, schnell und sicher 
bedient werden kann und die eine sehr groBe Sicherheit 
gegen Fehlbedienung schafft, wobei diese auch leicht 
und kostengiinstig herstellbar und deshalb zum Einsatz 
auch in nachzurustende Hebebuhnen geeignet sein soil. 

Gelost wird die Aufgabe gemaB der Erfindung da- 
durch, daB drei Bedienungsorgane im wesentlichen ne- 
beneinander angeordnet sind, wobei einerseits fur den 
Hebevorgang der Plattform das eine auBere Bedie- 
nungsgrgan (Senken) und das andere auBere Bedie- 
nungsorgan (Heben) betatigt und nachfolgend das mitt- 
lere Betatigungsorgan bei beibehaltener Betatigung des 
Bedienungsorgans (Heben) betatigt wird und anderer- 
seits fur den Senkvorgang der Plattform das eine auBere 
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Bedienungsorgan (Senken) und das andere auBere Be- 
dienungsorgan (Heben) betatigt und nachfolgend das 
mittlere Betatigungsorgan bei beibehaltener Betatigung 
des Bedienungsorgans (Senken) betatigt wird 
5 Der Vorteil der erfindungsgemaBen Hebebuhne liegt 
im wesentlichen darin, daB selbst Personen, die die erfin- 
dungsgemaBe Hebebuhne nicht kennen, innerhalb kur- 
zer Zeit mit der sehr einfachen Bedienbarkeit vertraut 
werden, da diese bei sehr groBer Betriebssicherheit sich 

io sehr einfach erlernen laBt, zumai der Betatigungswech- 
sel eines FuBes der die Hebebuhne bedienenden Person 
ausreicht, urn eine Funktion wie Heben oder Senken der 
Plattform auszuldsen und dabei das dahinterstehende 
Bedienungssystem zu erkennen. 

15 Diese verhaltnismaBig einfache Bedienbarkeit gestat- 
tet es naturlich auch, daB die entsprechenden Bedie- 
nungsfunktionen, die in Steuerbefehle zur Steuerung 
der Antriebsmittel (Hydraulik, Elektromotoren) umge- 
wandelt werden, nicht auf komplizierte Weise in auf- 

20 wendigen elektrischen bzw. elektronischen Schaltungen 
aufbereitet werden mussen, vielmehr ist auch die der 
dem Antrieb der Antriebsmittel dienende Schaltung 
verhaltnismaBig einfach aufbaubar, so daB, wie ange- 
strebt, auch der Gesamtaufbau der Hebebuhne leicht 

2s und damit kostengiinstig zu bewerkstelligen ist 

GemaB einer vorteilhaften Ausgestaltung der Hebe- 
buhne haben die Bedienorgane einen Abstand von we- 
nigstens 100 mm vom Rand der Plattform, wobei der 
Abstand der Bedienungsorgane untereinander so wahl- 

30 bar ist, daB ein sicherer Stand der Bedienungsperson 
gewahrleistet ist 

Vorteilhafterweise weist die Hebebuhne eine Steue- 
rungseinrichtung auf, in der die von den Bedienorganen 
bei deren Betatigung erzeugten Steuersignale in Befeh- 

35 le fur den Antrieb der Plattform umgewandelt werden. 
Diese Steuerungseinrichtung kann einen heutzutage lib- 
lichen konventionellen Aufbau unter Verwendung inte- 
grierter Schaltkreise aufweisen, wobei auch integrierte 
Logikbausteine mit aus einzelnen Elektronikbausteinen 

♦o (Transistoren, Widerstande, Kondensatoren, Dioden 
usw.) aufgebaute Schaltungsteile mit den integrierten 
Schaltungen schaltungsmaBig kombiniert werden kon- 
nea 

Es hat sich jedoch als sehr vorteilhaft herausgestellt, 

45 in der Steuerungseinrichtung eine Decodiereinrichtung 
vorzusehen, auf deren Adresseingange die Steuersigna- 
le gegeben werden, und dieses als programmierbares 
Bauteil (EPROM, EEPROM, ROM, PLA, GAL) auszu- 
bilden, wobei dieses vorteilhafterweise durch einen inte- 

50 grierten Baustein (IC) gebildet wird. Derartige Baustei- 
ne gestatten es, daB neben der gemaB dem gekennzeich- 
neten Teil des Paten tanspruchs 1 vorgesehenen Bedte- 
nungssequenz der Bedienungsorgane auch kundenspe- 
zifischen Wunschen uber weitere Randbedingungen bei 

55 der Bedienung entsprochen werden kann. 

Die kundenspezifisch gewunschte Bedienungsse- 
quenz wird durch ein Programm bzw. einen Algorith- 
ms erstellt und dieses dieser wird in dem programmier- 
baren elektronischen Bauteil, das die Decodiereinrich- 

60 tung bildet, geladen. Auch ist ein Wechsel einer einmal 
geladenen Bedienungssequenz ohne weiteres moglich 
und gegen eine andere austauschbar. 

Vorzugsweise werden die vom Bedienungsorgan 
(Senken) und vom Bedienungsorgan (Heben) kommen- 

65 den Steuersignale auch jeweils auf den Eingang eines 
Schieberegisters gegeben und deren Ausgange sind mit 
den Adresseingangen der Decodiereinrichtung verbun- 
deri. Durch diese MaCnahme ist es moglich, beispiels- 
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weise auch line zweimalige Betatigung cines Bedie- 
nungsorgans zu crkcnnen und, wenn dieses kundenspe- 
zifisch gewQnscht wird, als Fehlbedienung zu erkennen 
und d n Hebe- bzw. Senkvorgang, auch wenn die ande- 
ren Bedingungen dafur erfullt sind, nicht ausfuhren las- 
sen. 

Die Steuerungseinrichtung umfaBt gemaB einer wei- 
teren vorteilhaft n Ausgestaltung der Erfindung eine 
Treibereinrichtung, deren Eingange mit den Ausgangen 
der Decodiereinrichtung verbunden sind und deren 
Ausgange Antriebsmittel (Hydraulikeinrichtungen, hy- 
draulische Kolbenzylindersysteme, Elektromotoren, 
Relais usw.), mit denen die Hebe-Senkbewegung der 
Plattform bewirkt wird, treiben. Treibereinrichtungen 
dieser Art, die groBe elektrische Leistungen zu schalten 
vermogen, kdnnen wiederum aus integrierten Baustei- 
nen oder aber auch aus einzeinen Transistorschaltungen 
beliebiger Art aufgebaut sein. Leistungen, beispiehwei- 
se zur Sicherung von Ventilen, werden in der Regel Qber 
Relais geschaltet 

SchlieQIich weist die HebebUhne vorteilhaf terweise in 
der Steuerungseinrichtung eine Zeitschattungseinrich- 
tung auf, die von einem Ausgang der Decodiereinrich- 
tung bei Betatigung der Bedienorgane (Heben, Senken) 
angesteuert wird und nach einer vorbestimmten Zeit an 
ihrem Ausgang, der mit einem Adresseingang der Deco- 
diereinrichtung verbunden ist eine Signalanderung 
zeigt Durch diese MaBnahme kann uberwacht werden, 
ob ein Bedienungsorgan eine vorbestimmte Zeit beta- 
tigt worden ist, wobei diese Zeit und dementsprechend 
ihre Oberwachung durch die Zeitschaltungseinrichtung 
kundenspezifisch vorbestimmbar und dementsprechend 
einstellbar ist 

Die Erfindung wird nun unter Bezugnahme auf die 
nachfolgenden schematischen Zeichnungen anhand ei- 
nes Ausfuhrungsbeispieles eingehend beschrieben. Dar- 
in zeigen; 

Fig. 1 in perspektivischer Darstellung in einem Aus- 
schnitt einen Teil der Plattform der Hebebuhne, auf der 
eine Bedienungsperson mit ihren FGBen auf den beiden 
auBeren Ausldseorganen steht und 

Fig. 2 ein Blockschaltbild der Steuerungseinrichtung, 
die bei der Hebebuhne Verwendung findet, in symbol i- 
schem Zusammenwirken mit den Bedienungsorganen 
gemaB Fig. 1. 

Die in Fig. 1 dargestellte Hebebuhne 10 ist in der 
Regel an dem hinteren Ende eines hier nicht dargestell- 
ten Kraf tfahrzeugs angeordnet und kann mit ihrer Platt- 
form 11 sowohl vertikale Hub- und Senkbewegungen, 
im wesentlichen parallel zu einem Untergrund, ausfuh- 
ren, also auch eine Schwenkbewegung urn eine horizon- 
tale Achse, so daB die Plattform 11 auch als hintere 
Ladeklappe eines Lastkraftfahrzeugs dienen kann. Mit 
derartigen Plattformen 11 versehene Hebebuhnen 10, 
die in der Regel fur die vorgenannten Bewegungen hy- 
draulisch undVoder elektrisch angetrieben werden, sind 
seit langem bekannt, so daB hierauf an dieser Stelle nicht 
weiter eingegangen zu werden braucht 

Auf der Plattform 11 sind in einem vorbestimmten 
Abstand vom Rand 110 der Plattform 11 drei Bedie- 
nungsorgane 12, 13, 14 angeordnet, die vorzugsweise im 
wesentlichen nebeneinander, dh. auf ein r gedachten 
Linie 1 1 1 angeordnet sind. Das eine auBere Bedienungs- 
organ 12 dient grundsatzlich dem Auslosen des Senk- 
vorganges der Plattform 1 1, wahrend das andere auBere 
Bedienungsorgan 14 grundsatzlich dem Auslosen des 
Hebens der Plattform 11 dient Das dazwischen ange- 
ordnete Bedienungsorgan 13, dient, was im einzeinen 



noch weiter unten beschrieben wird, der jeweiligen zu- 
satzlichen Bedienungsfunktion. 

Die Bedienungsorgane 12, 13, 14, die hier als FuB- 
schalter ausgebildet sind, sind allgemein bekannter Bau- 

5 art, so daB darauf an dieser Stelle nicht weiter eingegan- 
gen zu werden braucht 

Die von den Bedienungsorganen 12, 13, 14 kommen- 
den Steuerleitungen 120, 130, 140 sind mit einer Steue- 
rungseinrichtung 15 verbunden, die Fig. 2 in Form eines 

io Blockschaltbildes dargestellt ist Die Steuerungseinrich- 
tung 15 umfaBt eine Decodiereinrichtung 16, zwei hier 
als Schieberegister 18, 19 ausgebildete Speicher, eine 
Zeitschalteinrichtung 40, eine Treibereinrichtung 27 so- 
wie eine Stromversorgungseinrichtung 46. 

is Die beiden von den beiden auBeren Bedienorganen 
12, 14 kommenden Steuerleitungen 120, 140 sind auf die 
Impuls- bzw. Qock-Eingange 21, 22 der Schieberegister 
19, 20 gefuhrt Die Ausgange 23, 230 bzw. 24, 240 der 
Schieberegister 19, 20 sind auf die Adresseingange 25, 

20 250 bzw. 26, 260 der Decodiereinrichtung 16 gefuhrt 
Gleichzeitig sind die Eingange 21, 22 der Schieberegi- 
ster 19, 20 mit den Adresseing&ngen 17, 18 der Deco- 
diereinrichtung 16 verbunden. Die vom mittleren Bedie- 
nungsorgan 13 kommende Steuerleitung 130 ist unmit- 

25 telbar mit einem Eingang der Decodiereinrichtung 16 
verbunden. 

Ein Ausgang der Decodiereinrichtung 41 ist mit dem 
Eingang einer Zeitschalteinrichtung 40, die ein Zeitglied 
vorwahlbarer Lange darstellt, verbunden, wobei der 
30 Ausgang der Zeitschalteinrichtung 40 mit einem 
Adresseingang 43 der Decodiereinrichtung Ifc verbun- 
den ist 

Die Ausgange 32, 33, 34, 35 der Decodiereinrichtung 
16 sind mit den Eingangen 28, 29, 30, 3 1 einer Treiberein- 
35 richtung 27 verbunden, deren Ausgange 36, 37, 38, 39 
Antriebsmittel (hydraulische und/oder elektrische usw.), 
mit denen die Hebe- bzw. Senkbewegung der Plattform 
1 1 bewegt wird, treiben, d. h. in der Lage ist groBe elek- 
trische Leistungen zum Schalten von Motoren, Relais, 
40 Pumpen usw. zu schalten. Da Antriebsmittel der vorge- 
nannten Art allgemein bekannt sind und auch die Art 
ihrer Verknupfung zur Betatigung der Plattform 11 der 
Hebebuhne 10 allgemein bekannt und konventioneller 
Art ist, braucht hierauf im einzeinen nicht weiter einge- 
45 gangen zu werden. 

SchlieBlich ist in der Steuerungseinrichtung 15 eine 
Stromversorgungseinrichtung oder eine Spannungsre- 
gelungseinrichtung 46 vorgesehen, die im wesentlichen 
aus einer Einrichtung zur Konstanthaltung der Span- 
so nung fur die Zwecke der Steuerungseinrichtung 15 be- 
steht da die Netzspannung eines Kraftfahrzeuges in der 
Regel nicht konstant ist (Die Verwendung der Strom- 
versorgungseinrichtung 46 fur 12 V und 24 V Netze ist 
mdglich). 

55 Zur Inbetriebnahme der Hebebflhne 10, d. h. zum An- 
heben der Plattform 1 1, stellt sich eine Bedienungsper- 
son mit beiden FuBen 44, 45 auf die beiden auBeren 
Bedienungsorgane 12 (Senken) und 14 (Heben). Ein ent- 
sprechendes Signal wird fiber die Signalleitungen 120, 

60 140 auf die Eingange 21, 22 der Schieberegister 19, 20 
gegeben und gleichzeitig auf die Adresseingange 17, 18 
der Decodiereinrichtung 16. Wird dabei unbeabsichtig- 
terweise eine Signalfolge auf die Eingange der Schiebe- 
register 19, 20 gegeben, hervorgerufen beispielsweise 

65 durch einen nichtfesten Stand des einen oder des ande- 
r n FuBes 44, 45 auf den Bedienungsorganen 12, 14, wird 
dieses durch einen Wechsel der Signale an den Ausgan- 
gen 23, 230 bzw. 24, 240 d r Schieberegister 21, 22 ange- 
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zeigt und an den entsprechenden Adresseingangen 26, 
260 und 24, 240 der Decodiereinrichtung 16 erkannt 
Zum Ausldsen des Hubvorganges der Plattform 11 ist es 
nun erforderlich, daB unter Beibehaltung der Betatigung 
des Bedienungsorgans 14 (Heben) der FuB 45, der auf 5 
dem Bedienungsorgan 12 (Senken) stent vom Bedie- 
nungsorgan 12 weggenommen wird und auf das mittlere 
Bedienungsorgan 13 gestellt wird Dabei wird dann uber 
die Steuerleitung 150 ein Signal auf einen Adressein- 
gang der Decodiereinrichtung 16 gegeben. 10 

Aufgrund der Codierung werden, wenn alle Bedie- 
nungsorgane 12, 13, 14 im vorbeschriebenen Sinn fiir 
den Hebe vorgang der Plattform 11 eine vorbestimrnte 
Zeit bedient worden sind, was in der Zeitschaheinrich- 
tung 40 erkannt wird, ein der mehrere Ausgangssignale 15 
an den Ausgangen 32, 33, 34, 35 der Decodierungsein- 
richtung erzeugt, die wiederum im oben beschriebenen 
Sinne die einzelnen Stufen der Treibereinrichtung 27 
schalten, so daB die Antriebsmittel (Hydraulikmittel, 
elektrische Mittel) die Plattform 1 0 anheben lassen. 20 

Hier nicht gesondert dargestellte Einrichtungen zur 
Erkennung der Endlagen der Plattform 11 im vollig an- 
gehobenen bzw. vollig abgesenkten Zustand, wirken 
ebenfalls auf die Decodiereinrichtung 16 und unterbre- 
chen automatisch den Hebe- bzw. Senkvorgang, wenn 25 
diese vorbestimmten Stellen erreicht sind, selbst wenn 
die Bedienungsperson noch mit den FuBen 44, 45 auf 
d n entsprechenden Bedienungsorganen 12, 13, 14 stent 

SinngemaB gilt fur den Absenkvorgang der Plattform 
11 genau das gleiche wie das vorangehend Gesagte, 30 
wobei aber, nachdem zunachst das eine auBere Bedie- 
nungsorgan 12 (Senken) und das andere auBere Bedie- 
nungsorgan 14 (Heben) betatigt wurden, nachfolgend 
das mittlere Betatigungsorgan 13 betatigt wird, wobei 
die Bedienungsperson das Bedienungsorgan 12 (Sen- 35 
ken) weiterhin betatigt, d. h. mit dem FuB 44 vom Bedie- 
nungsorgan 14 auf das Bedienungsorgan 13 wechselt 
und so der Absenkvorgang eingeleitet wird. 

AbschlieBend sei erwahnt daB der Einsatz einer pro- 
grammierbaren Decodiereinrichtung, die ein EPROM, 40 
EEPROM, ROM, PLA, GAL oder ein beliebiges ande- 
res programmierbares elektronisches Bauteil sein kann, 
den Vorteil hat, daB Anderungen, Anpassungen oder 
neue Funktionen, die sowohl durch Anderung der Ge- 
setzeslage als auch durch kundenspezifische Wunsche 45 
notig werden konnen, ohne Anderung der Steuerungs- 
einrichtung gemaB Fig. 2 vorgenommen werden kon- 
nen, indem in die programmierbare Decodiereinrich- 
tung 16 lediglich ein entsprechend geandertes Pro- 
gramm bzw. ein entsprechend geanderter Algorithmus 50 
geladen wird. Die Steuerungseinrichtung 15 ist ohne 
groBen Aufwand an aktiven und passiven elektroni- 
schen Bauelementen realisierbar und kann somit sehr 
kostengunstig bereitgestellt werden, wobei auch in 
schon vorhandene Hebebuhnen 10 eine derartige 55 
Steuerungseinrichtung eingebaut werden kann, d. h. be- 
stehende Hebebuhnen, mit den eingangs geschilderten 
nachteiligen Eigenschaften, konnen auf schnellem, einfa- 
chem und kostengunstigem Wege auch nachgeriistet 
werden. ' 60 

Es sei noch erwahnt, daB die Bedienungsorgane 12, 14 
in Fig. 1 nur beispielhaft an den dargestellten Positionen 
angeordnet sind. Beide Bedienungsorgane 12, 14 konnen 
in bezug auf ihre Positionen auch vertauscht sein, d. h. 
Bedienungsorgan 14 ist in der Fig. 1 rechts und Bedie- 65 
nungsorgan 12 in der Fig. 1 links angeordnet 
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Paten tan spriiche 

1. Hebebuhne, insbesondere fiir Kraftfahrzeuge, 
umfassend eine Plattform, mit der wenigstens eine 
Hebe- und Senkbewegung ausfuhrbar ist, die mit- 
tels einer Mehrzahl auf der Plattform angeordne- 
ter, mit den FuBen einer Bedienungsperson beta tig- 
_barer Bedienungsorgane auslosbar ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Bedienungsorgane (12, 13, 
14, 15) im wesentlichen nebeneinander angeordnet 
sind, wobei einerseits fur den Hebevorgang der 
Plattform (11) das eine auBere Bedienungsorgan 
(Senken) (12) und das andere auBere Bedienungsor- 
gan (Heben) (14) betatigt und nachfolgend das mitt- 
lere Bedienungsorgan (13) bei beibehaltener Beta- 
tigung des Bedienungsorgans (Heben) (14) betatigt 
wird und andererseits . fiir den Senkvorgang der 
Plattform (11) das eine auBere Bedienungsorgan 
(Senken) (1 2) und das andere auBere Bedienungs r- 
gan (Heben) (14) betatigt und nachfolgend das mitt- 
lere Betatigungsorgan (13) bei beibehaltener Beta- 
tigung des Bedienungsorgan (Senken) (12) betatigt 
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2. HebcbQhnc nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Bcdicnorganc (12. 13, 14) einen 
Abstand von wenigstens 100 mm v m Rand der 
Piattform (ll)haben. _ 5 

3. HebcbQhnc nach einem oder beiden der Anspru- 
che 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB diese 
eine Steuerungseinrichtung (15) aufweist, in der die 
von den Bedienungsorganen (12. 13. 14, 15) bei de- 
ren Betitigung erzeugten Steuersignale in Befehle 10 
fur den Antrieb der Piattform (11) umgewandelt 

werden. 1 

4. HebebQhne nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Steuerungseinrichtung (15) eine 
Decodiereinrichtung(16)umfaBt,aufderenAdres5- is 
eingange (17, 18) die Steuersignale gegeben wer- 
den. 

5. HebebQhne nach einem oder beiden Anspruche 3 
oder 4, dadurch gekennzeichnct, daB die vom Be- 
dienungsorgan (Senken) (12) und vom Bedienungs- 20 
organ (Heben) (14) kommenden Steuersignale auch 
jeweils auf den Eingang (21. 22) eines Schieberegi- 
sters (19. 20) gegeben werden und deren Ausgange 
(23, 24) mit Adresseingingen (25, 26) der Decodier- 
einrichtung (16) verbunden sind 25 

6. HebebQhne nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 3 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Steuerungseinrichtung (15) eine Treibereinnchtung 
(27) umfaflt, deren Eingange (29, 30, 31) mit den 
Ausgingen (32, 33, 34, 35) der Decodiereinrichtung 30 
(16) verbunden sind und deren Ausgange (36, 37, 38, 
39) AntriebsmitteL mit denen die Hebe-Senkbewe- 
gung der Piattform (1 1) bewirkt wird, treiben. 

7. HebebQhne nach einem oder mehreren der An- 
spruche 3 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die 35 
Steuerungseinrichtung (15) eine Zeitschaltungsem- 
richtung (40) aufweist, die von einem Ausgang (41) 
der Decodiereinrichtung (16) bei BeUtigung der 
Bedienungsorgane (Heben. Senken) (12, 14) ange- 
steuert wird und nach einer vorbestimmten Zeit an 40 
ihrem Ausgang (42), der mit einem Adresseingang 
(43) der Decodiereinrichtung (16) verbunden ist, ei- 
ne Signalanderung erzeugt 

Hierzu I Seite(n) Zeichnungen « 
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